TEMPO™ 4F e 5F

CATETERES COM PONTA RADIOPACA EM NEON

Por um futuro menos invasivo




(ordis. TEMPO™ 4F e 5F

DESEMPENHO QUE NAO PODE SER ESCONDIDO

Os cateteres TEMPO™ incorporam varias melhorias tecnoldgicas.
As melhorias sao: excelente visibilidade da ponta, flexibilidade da ponta e
do corpo, capacidade de fluxo e de aproveitamento do dispositivo.

— Excelente visibilidade para uma
colocacao rapida e precisa do
cateter

— Resisténcia da ponta até o corpo
igual aos cateteres nao radiopacos

— Corpo de 0,042"
- Ponta de 0,042"
— Compatibilidade com fio guia de 0,038" (e 3F)
— Desenho Thru Lumen

- Corpo de 0,042"
- Ponta de 0,038"
— Compatibilidade com fio guia de 0,035"



K Mais Flexivel

* Ponta mais longa
» Corpo aramado
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TEMPO™ 5F

— Quando taxas de vazao maiores sao
necessarias para a opacificacao
maxima do vaso

— Pontas Cbnicas de Irrigacdo para uma
insercao suave

— Diametro interno grande garante taxas
de vazao altas em uma forca de
injecao baixa

— corpo de 0,048"
— ponta de 0,042°
— Compatibilidade com fio guia de 0,038"

* Revestimento SLX

— corpo de 0.048"
— ponta de 0.038"
— Compatibilidade com fio guia 0.035"




TEMPO™ 4F e 5F

Cateteres com Ponta Radiopaca em Neon

Formatos Descrigdo Orificios Comprimento Cédigo do Produto Formatos Descrigéo OrificiosComprimente Cédigo do Produto
laterais  (cm) TEMPO™ 4 TEMPO™ 5 laterais  (cm) TEMPO™ 4 TEMPO™ 5

Reto 5 65 |451-401 V5| 451-501 V5 \_S\ Newton Il 0 100 - 451-520 HO
Reto 5 90 |451-401F5 [451-501 F5 \g\ Newton IV 0 100 | 451-421 HO | 451-521 HO
Reto 5 100 | 451-401 H5|451-501 H5 ~ _—"\ Bentson | 0 100 | 451-423 HO | 451-523 HO
Reto 5 110 | 451-401 L5 | 451-501 L5 \/\ Bentson Il 0 100 | 451-424 HO | 451-524 HO
O Pigtail SH 0 65 = 451-502 V5 \/\ Bentson |lI 0 100 = 451-525 HO
——— Pigtail SH 5 65 |451-402 V5 —— > Simmons|(SIM1) 0 100 - 451-530 HO
—— 1 Pigtail 5 65 |451-403 V5(451-503V5 ~ ——_> Simmons | (SIM 1) 0/2 100 |451-430 HO|451-530 H2
—— Pigtail 5 90 |451-403 F5|451-503 F5 D Simmons | (SIM 2) 0 100 | 451-431 HO |451-531 HO
——— Pigtail 5 100 | 451-403 H5| 451-503 H5 O Simmons | (SIM 2) 2 100 = 451-531 H2
—— 1 Pigtail 5 110 | 451-403 L5|451-503 L5 ~ Simmons | (SIM 3) 0 100 - 451-532 HO
——— Universal Flush 5 65 |451-404 V5|451-504 V5 ‘_7 Simmons | (SIM 3) 0/2 100 |451-432 HO | 451-532 H2
———> Universal Flush 5 90 |451-404 F5|451-504 F5 /\ Headhunter | 0 100 | 451-435 HO | 451-535 HO
————= Universal Flush 5 110 - 451-504 L5 m Headhunter Il 0 100 | 451-439 HO | 451-539 HO
) Cobral 0 65 |451-442 V0 |451-542 VO
5 Cobrall 2 65 |451-442 V2 |451-542 V2
Formatos Descrigdo Orificios Comprimento Cédigo do Produto ) Cobra Il 0 65 |451-443 V0 | 451-543 VO
laterais (cm) TEMPO™ 4 TEMPO™ 5
) Cobrall 2 65 |451-443 V2 |451-543 V2
—\ MPAL 0 65 |451-406 VO |451-506 VO
) Cobrall 0 100 | 451-443 HO | 451-543 HO
—\ MPAL 0 80 - 451-506 SO
_/\ Cobra ll 0 65 |451-444 V0 |451-544 VO
—\ MPAL 2 80 |451-406 S2 |451-506 S2
_/\ Cobra lll 2 65 - 451-544 V2
—\ MPAL 0 100 | 451-406 HO|451-506 HO
" Renal (pequeno) 2 65 - 451-546 V2
—\ MPAL 2 100 - 451-506 H2
~—\ Renal (pequeno) 0 80 |451-446 SO |451-546 SO
—\ MPAL 0 125 | 451-406 PO | 451-506 PO
) Renal Curva Dupla 0 80 [451-447 SO |451-547 SO
—\ MPAL 2 125 - 451-506 P2
\/ Renal Curva Dupla 2 80 - 451-547 S2
N\ MPA2 0 65 |451-407 VO | 451-507 VO
——~0 Uni Select 0 80 [451-418 SO |451-518 SO
N\ MPA2 2 80 |451-407 S2 |451-507 S2
~—) Shepherd Hook I (SHKO.8) 0 65 |451-449 VO |451-549 VO
N\ MPA2 2 100 | 451-407 H2 | 451-507 H2
) —) Shepherd Hook Il (SHK1.0) 0 65 |451-450 VO [451-550 VO
T\ MPA2 2 65 |451-408 V2 =
) CurvaemJ | 0 65 |451-455 VO |451-555 VO
SI Mani 0 100 - 451-512 HO
) Curaemlll 0 65 |451-456 VO |451-556 VO
—\ Berenstein 0 65 [451-413 VO |451-513 VO
— > CurvaemJlll 0 65 |451-457 V0 |451-557 VO
—\ Berenstein 0 100 | 451-413 HO |451-513 HO
— Berenstein |l 0 40 - 451-515TO fes
O que TEMPO™ oferece: — ponta atraumatica
~ Berenstein |l 0 65 |451-415V0 |451-515V0 — controle de torque — visibilidade segura da ponta
—— Berenstein 0 100 |451-415H0 |451-515H0 ~ — Capacidade de empurrar
— resisténcia a kink
—\ Vertebral 0 100 | 451-414 HO |451-514 HO .
— capacidade de fluxo

— versatilidade
— estabilidade na colocagao
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